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1. 概述
ELF-B型三轴向加速度计是一种采用MEMS技术的三轴向振动传感器，可以测量直流加速度。它外置RS485输出接口，可以同时对三轴向的加速度进行测量及传输，具有体积小、功能强、操作方便等优点,可用于振动冲击记录、运输过程记录、电梯运行状态记录等方面。
2.主要性能

2.1  加速度测量量程：±2g\±4g\±8g\±16g
2.2  加速度频率范围：0 Hz到1000 Hz

2.3  A/D位数：16位

2.4  输出接口：RS485口，输出加速度数值。

2.5  电源：配AC-DC电源模块。
2.6 外形尺寸（mm）：70×44×23
2.7 质量(g)：115
2.8 工作环境：温度：-20 ℃～ +70 ℃

               相对湿度：0 ～ 95 % RH

               大气压：65 ～ 108 kPa
2.9 适配软件：加速度传感器采集软件V1.0（标配）可直接从仪器中读出数据，设置仪器的加速度输出速率、加速度测量量程。加速度采集软件软件V1.0的操作请见加速度采集软件软件V1.0操作指南。
3.结构特征                            
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4.使用说明
4.1 开/关电源

    接通电源，连接RS485线，即可通信，加速度数据实时上传。
4.2 安装USB驱动
第一次在计算机上使用加速度计必须安装USB驱动程序。运行光盘下“CH340SER驱动.EXE”文件，安装好驱动即可。
4.3 加速度计的安装
加速度计示值的偏差主要是因为被测结构的振动不能完全传递到加速度计的敏感元件所致，也可能是由于加速度计的灵敏轴与振动的轴线不一致、底座弯曲、温度的瞬变、安装力矩和电缆的扰动等因素的影响。为了获得最佳的使用性能，要求加速度计的安装位置尽可能靠近要求的试验部位；安装表面应尽可能清洁与平整；加速度计和安装器件的质量与被测结构的动态质量比应尽可能小， 最好是小于1 :20；安装带来的运动失真最小；加速度计最高工作频率应远低于安装谐振频率，一般不大于安装谐振频率的1/5。
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4.3.1 螺钉安装
1) 安装表面应清洁、平整与加工光滑，安装螺孔应垂直于安装表面；

2）推荐使用定力距板手，采用1.8 N·m的安装力矩达到紧固的结合；
3）在结合面之间涂一层薄薄的油，以获得良好的接触和最大的刚度；

4）螺钉在螺孔中不能顶到加速度计底部；
5）这种安装的谐振频率可在30kHz以上。
4.3.2 粘接方式

   如试验的结构无法钻孔，或需要对加速度计电气绝缘，或安装表面的平面度不够，
则采用此种安装方法。
1) 粘接的安装表面应清洗干静；

2）粘接剂可采用丙烯酸类或热凝性固化粘接剂；
3）胶层应很薄，也可采用薄的双面胶；
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4）这种安装的谐振频率可在20kHz以上。
各种安装方法的各项准则 :
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4.5 三轴向加速度计的敏感方向
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5 通信协议
6.1  本加速计使用标准的Modbus协议作为通信基本协议。数据按Modbus协议通过RS485对外传输。

6.2  协议举例说明

例：88 03 0C 80 C8 7F F0 60 70 80 DC 80 00 61 38 80 6A 
以上数据为一组完整的加速度数据。88 03 0C部分为数据头，88为固定ID号，不同的传感器具备不同的ID号，03为标准Modbus功能码，0C为数据长度；80 C8 7F F0 60 70 80 DC 80 00 61 38为两组加速度数据，依次为X1Y1Z1X2Y2Z2；80 6A为CRC16校验码，高位在前，低位在后。
数据调方式如下，X1加速度值为（0x80C8-32768）=200（mg）
6 注意事项
6.1  加速度计外置RS485接口，使用时需要 注意保护RS485通信线。
6.2  加速度计内置电路，安装过程中，要注意与被测物体接触良好。  
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